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Instituto de Tecnologia
Faculdade de Engenharias Elétrica e Biomédica

PLANO DE CONCURSO

IDENTIFICACAO

1. TITULO: Plano de Concurso Publico, de Titulos e Provas, para Provimento de
Cargo de Docente da Carreira do Magistério Superior, para o Instituto de
Tecnologia da Universidade Federal do Para.

CLASSE: Professor Adjunto A

REGIME DE TRABALHO: Dedicacgédo Exclusiva (DE)

MATERIA: Sistemas de Controle e Automagcao

NUMERO DE VAGAS: 1 (uma) VAGA

JUSTIFICATIVA:

O concurso tem por objetivo atender as necessidades docentes dos cursos de
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Engenharia Elétrica e de Engenharia Biomédica, ofertados pela Faculdade de
Engenharias Elétrica e Biomédica (FEEB) do Instituto de Tecnologia (ITEC) da
Universidade Federal do Para (UFPA). Justifica-se a realizagdo do presente concurso
para suprir a caréncia de professores para as matérias da area de Sistemas de Controle

e Automacao, causada por recentes aposentadorias de docentes.

INSCRICAO

1. Perfil do candidato: Poderdo inscrever-se ao concurso graduados em um dos
seguintes cursos: Engenharia Elétrica, Engenharia Eletrénica, Engenharia de Controle
e Automacdo, Engenharia de Computacdo, ou Engenharias afins. Adicionalmente, o
candidato também deverd possuir titulacdo de Doutor em uma das seguintes areas:
Engenharia Elétrica, Engenharia de Controle e Automacdo, Engenharia de
Computacdo, ou Engenharias afins.

Os diplomas dos candidatos deverdo satisfazer a uma das seguintes condices:



- Tenha sido obtido por 6rgao competente;

- Tenha sido reconhecido por 6rgdo competente;

- Tenha sido revalidado no Brasil, quando expedido por instituigéo estrangeira.

2. Local: Secretaria do Instituto de Tecnologia (ITEC) — Campus Il da Universidade
Federal do Para - Rua Augusto Correa, N° 1, Bairro: Guama, CEP 66075-110,
Belém/PA.

3. Periodo: a definir.

4. Horario: 08h as 12h e das 14h as 17h.

5. Documentos: O candidato devera apresentar 0os documentos previstos na legislagdo

em vigor, conforme disposto no Edital do concurso.

I11.COMISSAO EXAMINADORA
A Comissdo Examinadora serd composta de 03 (trés) membros docentes com o Titulo
de Doutor, vinculados a mesma area de conhecimento exigida dos candidatos, sendo dois

indicados pela Congregacédo do ITEC e um pelo CONSEPE.

IV.PROVAS E JULGAMENTO DE TITULOS
O concurso compreendera as seguintes duas etapas: uma primeira etapa eliminatoria e
classificatdria e uma segunda etapa classificatdria. A etapa primeira etapa serd composta das
provas Escrita, Didatica e de Memorial, enquanto que a segunda etapa serd composta da prova
de Titulos.

1. Prova Escrita, de carater eliminatorio e classificatorio.

A Prova Escrita versard sobre um item, sorteado na presenca dos candidatos,
imediatamente antes da realizagdo da prova. O tema sera sorteado de um elenco de 13 (treze)
temas pertinentes ao objeto do concurso e referidos no Edital do concurso. A Prova Escrita
tera uma duracdo maxima de 4 (quatro) horas. A leitura da Prova Escrita e 0 seu julgamento
serdo realizados em até 24 (vinte e quatro) horas apos a realizacdo da prova. A presenca de
cada candidato sera obrigatoria durante o ato da leitura de sua respectiva prova, sob pena de

eliminacdo automatica do mesmo.

2. Prova Didatica, de carater eliminatdrio e classificatorio.
A Prova Didatica consistira na apresentacdo oral, realizada pelo candidato, de uma

aula sobre um tema que seré sorteado de um elenco de 13 (treze) itens pertinentes ao objeto



do concurso e referidos no Edital do concurso. O sorteio do tema da Prova Didatica se daré na
presenca dos candidatos e sera realizado com uma antecedéncia minima de 24 (vinte e quatro)
horas. A Prova Didatica sera realizada em sessdo publica, com duracdo minima de 40
(quarenta) e maxima de 60 (sessenta) minutos. Sera vedada, durante a realizagdo da Prova
Didatica de cada candidato, a presenca dos demais candidatos inscritos no mesmo Concurso.

A Prova Didatica sera gravada, em audio, para efeito de registro e avaliagéo.

3. Prova Prética.

N&o havera prova pratica.

4. Prova de Memorial, de carater eliminatério e classificatorio.

A Prova de Memorial deveré conter de forma discursiva e circunstanciada a descri¢do
e analise das atividades de ensino, de pesquisa e extensdo desenvolvidas pelo candidato,
incluindo sua producdo cientifica. Descricdo ainda de outras atividades individuais ou em
equipe, relacionadas a area de conhecimento em exame; bem como o plano de atuacdo
profissional para o triénio na &rea do Concurso, estabelecendo 0s pressupostos tedricos dessa
atuacdo, as acOes a serem realizadas e os resultados esperados, identificando seus possiveis
desdobramentos e consequiéncias.

A defesa do Memorial sera realizada em sessdo publica, sendo vedada a presenca de
outros candidatos inscritos no mesmo Concurso.

A defesa do Memorial constard de apresentacdo, com duracdo maxima de 30 (trinta)
minutos, seguida de arguiicdo e deverd ser gravada, em audio, para efeito de registro e

avaliacdo.

5. Julgamento de Titulos, de carater classificatério.

O julgamento de titulos sera realizado por meio do exame do Curriculum Vitae
devidamente comprovado e quando do seu julgamento e avaliacdo, a Comissdo Examinadora
considerara e pontuard, de acordo com a tabela de pontuacéo estabelecida pela Resolugdo N°
04, de 15 de dezembro de 2017, do Instituto de Tecnologia da UFPA, desde que devidamente
comprovados, 0s seguintes grupos de atividades:

Grupo | — Formacédo Académica;
Grupo Il - Produgdo Cientifica, Artistica, Técnica e Cultural dos Gltimos 5 (cinco) anos;
Grupo 111 — Atividades Didaticas;

Grupo IV - Atividades Téecnico-Profissionais e Administrativas.



V.

APROVACAO E CLASSIFICACAO
Conforme Resolugdo CONSEPE N. 4.959, de 15 de setembro de 2017, e Resolugéo

ITEC N° 04, de 15 de dezembro de 2017.

VI.DIVULGAGAO DOS RESULTADOS

O resultado de cada etapa eliminatdria sera disponibilizado via internet na pagina do

CEPS/UFPA e nos quadros de avisos do ITEC. A classificacdo final dos candidatos sera feita

com base na Nota Final obtida, em ordem decrescente de pontuagéo.

VII.

TOPICOS PARA AS PROVAS ESCRITA E DIDATICA

1. Programa

O programa base para as Provas Escrita e Didatica consistird dos seguintes topicos:

1.
2.
3.
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Anélise e projeto de sistemas de controle no dominio da frequéncia;

Anélise e projeto de sistemas de controle por varidveis de estado;

Automacdo industrial: principais tecnologias; projetos de automacdo baseados em
fluxograma, diagramas de estado e Graphcet; principais linguagens de programacao de
controladores l6gicos programaveis;

Controle adaptativo;

Controle néo-linear;

Controle robusto e multivariavel;

Controle 6timo;

Critérios de estabilidade para sistemas dindmicos de tempo continuo e para sistemas
dindmicos de tempo discreto;

Estratégias e metodologias de projeto de sistemas de controle digital;

Metodologias de inteligéncia computacional e suas respectivas aplicacdes em sistemas
de controle;

Modelagem e identificagdo de sistemas dindmicos;

Projeto de controladores PID nos dominios de tempo continuo e de tempo discreto;

Técnicas de controle preditivo baseado em modelo.
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VIIl. ATIVIDADES A SEREM EXERCIDAS PELO DOCENTE
O candidato aprovado devera realizar as seguintes atividades no Instituto de
Tecnologia da UFPA:
a) desenvolver atividades curriculares nos cursos de graduacao e de p6s-graduacao;
b) orientar estudantes em: Iniciacdo Cientifica (IC), Trabalho de Conclusdo de Curso (TCC),
Especializagdo, Mestrado e Doutorado.
c) elaborar e executar projetos de ensino, projetos de pesquisa e projetos de extenséo;

d) integrar-se a todas as atividades académicas e administrativas da Unidade Académica.



